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Antecedentes

Los incendios en casa son frecuentes y en muchos de los casos, no se dispone de
herramienta 0 equipo alguno para sofocarlos y asi evitar las pérdidas tanto materiales
como humanas que este produce. Entre las causas que producen un incendio se
encuentran:

¢ Instalacion eléctrica deficiente

¢ Fugas de gas

e Manipulacién inadecuada 6 falta de experiencia en el manejo de la estufa,
plancha eléctrica, etc.

Lo anterior se traduce en miles de accidentes y pérdidas humanas en México cada
afio por incendios en casas habitacion.

Objetivo



El objetivo del proyecto BOMBERBOT-1 es desarrollar un sistema robético de bajo
costo, que permita apagar un conato de incendio en sus etapas iniciales dentro de una
casa habitacién, sin exponer a las personas a sufrir quemaduras y/o lesiones y que no
requiera de una instalacion adicional a las ya existentes.

Metodologia

Dentro del proyecto se han empleado las siguientes metodologias:

a) Investigacion documental sobre las causas de los incendios en casa y la forma de
combatirlos

b) Investigacion documental sobre los robots disponibles a nivel casero para el
combate de incendios.

c) Experimentacién en la construccién y puesta en marcha del prototipo

Marco Tedrico

Por siglos el ser humano ha construido maquinas que imiten las partes del cuerpo
humano. Los antiguos egipcios unieron brazos mecanicos a las estatuas de sus dioses.
Estos brazos fueron operados por sacerdotes, quienes clamaban que el movimiento de
estos era inspiracion de sus dioses. Los griegos construyeron estatuas que operaban con
sistemas hidraulicos, los cuales se utilizaban para fascinar a los adoradores de los
templos.

La palabra checa ‘Robota’ significa servidumbre o trabajador forzado, y cuando se
tradujo al inglés se convirtid en el término robot. Dicha narracién se refiere a un brillante
cientifico llamado Rossum y su hijo, quienes desarrollan una sustancia quimica que es
similar al protoplasma. Utilizan ésta sustancia para fabricar robots, y sus planes consisten
en que los robots sirvan a la clase humana de forma obediente para realizar todos los
trabajos fisicos, mondétonos y peligrosos.

El desarrollo de la tecnologia incluye las poderosas computadoras, los actuadores
de control retroalimentados, transmision de potencia través de engranes, y la tecnologia
en sensores han contribuido a flexibilizar los mecanismos autématas para desempeniar
tareas dentro de la industria y el hogar. Son varios los factores que intervienen para que
se desarrollaran los primeros robots en la década de los 50's.

Leyes de la robotica:

1. Un robot no puede actuar contra un ser humano o, mediante la inaccion, que
un ser humano sufra dafos.

2. Un robot debe de obedecer las 6rdenes dadas por los seres humanos, salvo
gue estén en conflicto la primera ley.

3. Un robot debe proteger su propia existencia, a no ser que esté en conflicto con
las dos primeras leyes.

Con base en lo anterior, nuestro proyecto debera actuar para salvaguardar a las
personas que puedan sufrir un dafio en un incendio en casa.



Desarrollo
El proyecto se ha desarrollado de la siguiente forma:

a) En primer término se investigd sobre las causas que contribuyen a crear un
incendio en casa

b) Investigacion sobre robots mdviles, sus usos y aplicaciones.

c) Construcciéon y puesta en marcha de un prototipo robético para combatir
conatos de incendio, basado como inicio en un sistema de control alambrico,
para posteriormente pasar a un sistema radiocontrolado.

Resultados

Los resultados hasta ahora obtenidos, nos sefialan que el robot BOMBERBOT-1
puede apagar conatos de incendio hasta una distancia de 2 mts. del robot a la fuente de
fuego. Actualmente dispone de un sistema de bomba de agua para dicho fin. Se puede
desplazar a una velocidad de 0.3 metros por segundo, contando con un sistema de
traccion de cuatro ruedas para poder dar vueltas. Se estan haciendo continuamente
modificaciones para mejorar su desempefio.

Conclusiones

Podemos concluir que el Bomberbot-1 puede ayudar a combatir conatos de
incendio en casas, ya que es un prototipo de bajo costo (aprox. $3,000 M.N.) pues
consideramos que poco a poco los Robots llegaran a usarse en nuestras casas
ayudandonos con las labores monoétonas, de trabajo fisico o peligrosas de manera
eficiente.
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