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Antecedentes

Con el cambio climatico la temperatura se estad incrementando en todo el planeta. Los
incendios en casa seran mas frecuentes pues si se les suman las causas normales de incendio como
son: instalaciones eléctricas deficientes, fugas de gas, manipulacién inadecuada 6 falta de experiencia
en el manejo de la estufa, plancha eléctrica, etc., al incremento natural de la temperatura en nuestras
casas, esta mas expuesto al incendio. Lo anterior se traduce en miles de accidentes y pérdidas
humanas en México cada afio por incendios en casas habitacion.

En muchos de los casos, no se dispone de herramienta 6 equipo alguno para sofocarlos, las
pérdidas tanto materiales como humanas que esto produce serdn mayores. Es ahi donde queremos
hacer algo al respecto.

Objetivo

El objetivo del proyecto BOMBERBOT Il es continuar con el desarrollo de un sistema roboético
de bajo costo y semiautomatizado, que permita alertar y en su caso apagar un conato de incendio en



sus etapas iniciales dentro de una casa habitacién, sin exponer a las personas a sufrir guemaduras y/o
lesiones y que no requiera de una instalacion adicional a las ya existentes.

Metodologia

Dado que Bomberbot Il es la continuacién del proyecto Bomberbot I, la metodologia de trabajo e
investigacion que complementa a la ya realizada en el periodo pasado es:

a) Investigacion documental sobre las causas de los incendios en casa y la forma de combatirlos.
(‘actualidad)

b) Investigacion documental sobre los robots disponibles a nivel casero para el combate de
incendios.

c) Investigacion sobre sistemas de radio control, sensores y alarmas contra incendio.

d) Experimentacion en la construccion y puesta en marcha del prototipo

Marco Tedrico

Por siglos el ser humano ha construido maquinas que imiten las partes del cuerpo humano. La
palabra checa ‘Robota’ significa servidumbre o trabajador forzado, y cuando se tradujo al inglés se
convirtié en el término robot. La idea de construir un robot es que éste realice las actividades y sirvan a
la clase humana de forma obediente para realizar todos los trabajos fisicos, monétonos y peligrosos.

En los primeros tiempos los mecanismos y sistemas utilizados para la construccién de robots
usaban dispositivos hidraulicos, neumaticos y eléctricos. El desarrollo actual de la tecnologia ha
permitido que poderosas computadoras, los actuadores de control retroalimentados, la transmisiéon de
potencia través de engranes, y sensores electrénicos de muy bajo costo hayan contribuido a flexibilizar
los mecanismos autdbmatas para desempefar tareas dentro de la industria y el hogar con bajo
consumo de energia y tamafio reducido.

Los primeros robots fueron desarrollados en la década de los 50’s. Han pasado casi 6 décadas
de esto y en la actualidad vemos a los robots mucho mas cerca de los seres humanos.

Leyes de la robdtica:

1. Un robot no puede actuar contra un ser humano o, mediante la inaccién, que un ser
humano sufra dafios.

2. Un robot debe de obedecer las 6rdenes dadas por los seres humanos, salvo que estén en
conflicto la primera ley.

3. Un robot debe proteger su propia existencia, a no ser que esté en conflicto con las dos
primeras leyes.

Con base en lo anterior, nuestro proyecto debera actuar para salvaguardar a las personas
gue puedan sufrir un dafio en un incendio en casa, de manera inicial dando la alarma y
posteriormente auxiliar al ser humano a apagar éste.

Desarrollo

El proyecto se ha desarrollado de la siguiente forma:



a) En primer término se investigé sobre las causas que contribuyen a crear un incendio en
casas

b) Investigacidén sobre robots mdviles, sus usos y aplicaciones.

¢) Construccion y puesta en marcha de un prototipo robotico para combatir conatos de
incendio, basado como inicio en un sistema de control aldmbrico, para posteriormente
pasar a un sistema radiocontrolado.

Como ya se disponia del antecedente, nuestro equipo de trabajo se dedic6 a mejorar el
proyecto, incluyendo sensores que dieran aviso del incendio. Ademas de incrementar la
cantidad de agua disponible, asi como, incorporar un control que automaticamente detiene al
robot a 2 mts. del incendio y activa el sistema de bombeo de agua.

Resultados

Los resultados hasta ahora obtenidos, nos sefialan que el robot BOMBERBOT Il puede apagar
conatos de incendio hasta una distancia de 2 mts. del robot a la fuente de fuego. Actualmente dispone
de tres bombas de agua para dicho fin. Se puede desplazar a una velocidad de 0.3 metros por
segundo, contando con un sistema de traccion de dos ruedas y direccion basada en servomotor para
poder dar vueltas. Se estan haciendo continuamente modificaciones para mejorar su desempefio.

Conclusiones

Podemos concluir que el Bomberbot Il puede dar la alarma y ayudar a combatir conatos de
incendio en casas, ya que es un prototipo de bajo costo (aprox. $3,000 M.N.). Consideramos que poco
a poco los Robots llegaran a usarse en nuestras casas ayudandonos con las labores monétonas, de
trabajo fisico, peligrosas 6 incrementando la seguridad en nuestras vidas de manera eficiente.
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