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INTRODUCCION_

La automatizacidén de procesos, sean simples o complejos, ha sido una constante en el desarrollo
tecnologico.

Esta busqueda tecnoldgica ha seguido diversos caminos pero siempre con la misma finalidad:
facilitar la tarea.

Uno de estos caminos ha sido el desarrollo de autdmatas en donde los sensores se han convertido
en una piedra angular dotandolos de “sentidos”

OBJETIVO_
Construir un carro dotado de sensores que sea capaz de seguir una linea irregular de manera
autdbnoma vy al salir de ella detenerse automaticamente.

MATERIAL_

Cloruro ferrico

Tabla fenolica de 10*13
Pasta para soldar

Carro con eje de movimiento en las llantas
delanteras.

2 motores

Pila de 9 volts

Diodos

Transformador

3 reguladores

Cristal de cuarzo

3 sensores

METODOLOGIA
diseno del circuito

seleccion de componentes compatibles
diseno de las pistas del circuito
grabado de las pistas en la placa fendlica (serigrafiado)

“‘guemar” la placa, esto quiere decir que se sometié a un proceso quimico para remover las particulas
de cobre no cubiertas por la tinta, para esto se utilizé el cloruro ferrico

perforacion de la placa para montar los componentes en ella, para esto se utilizé una broca de
calibre 1/64 y una de 1/32 para los diferentes componentes.

soldado de los componentes para una buena conduccion.
calibracion de los sensores y los tiempos del programa.

el disefio del programa fue encontrado en lenguaje ensamblador en la bibliografia de facil
aprendizaje.
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